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AUTOMATYKA PRZEMYSLOWA

SEPARATOR OBWODOW TYP S2-L4 wielotorowy

o Wielotorowy (1, 2, 3, 4 tory) separator
obwodow z translacja
dowolny standard = dowolny standard

¢ Obwody wej$ciowy, wyjSciowy i zasilania
wzajemnie odseparowane

e 1,2 3lub4tory w obudowie listwowej 22,5mm

e Mozliwy odczyt wartosci protokolem MODBUS
interfejsem RS485 (dostepny zaleznie od wersji).

e  Mozliwo$¢ odwrdcenia sygnalu analogowego!

e Napiecie zasilania 24Vdc

PRZEZNACZENIE:

Separator S2-L4 jest przeznaczony do galwanicznego
oddzielenia wejsciowych obwodow pomiarowych od
pomiarowych  obwodéw  wyjsciowych.  Separator
przeksztalca dowolny wejsciowy sygnat standardowy na
dowolny wyjsciowy sygnat standardowy. Istnieje
mozliwo$¢ odczytania wartosci protokotem MODBUS,
ale wtedy urzadzenie moze posiada¢ maksymalnie 2 tory.

Zastosowanie separatora zmniejsza wplyw zaklocen
obiektowych oraz pozwala dopasowa¢ do siebie rézne

PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE

Sygnaly wejsciowe - dowolny standard

sygnaly standardowe (0.5mA, 0..20mA, 4..20mA,
0..5v,0...10V, 1..5V.

SPOSOB ZAMAWIANIA (mozliwe wersje):
S2-L4-1-(R/IR)M 1 tor z RS485

Rezystancja wejsciowa
wejscie 0(4)...20mA
wejscia napigciowe
Napigcie zasilania pomocniczego
dla przetwornikow 2-przewodowych
Sygnal wyjsciowy

1200
>100kQ
min. 15V przy 20mA

dowolny standard

82'L4'2'(R/R)(R/R)M 2 tOI’y z RS485 Rezystancja Obciqjenia
S2-L4-3-(R/R)(R/R)(R/R) 3 tory wyjscie 0..20mA - 0...450Q
S2-L4-4-(R/R)(R/R)(R/R)(R/R) 4 tory wyj$cia napieciowe 0..10V - >2kQ
Napiecie zasilania - 22..28Vdc
R/R - Rodzaj wejs¢ i wyjs¢. Pierwsza cyfra wejscie, druga wyjscie. Maksymalny prad zasilania w mA - 20+
1 - 0...5mA 2 - 0..20mA (30*<ilos¢ wejse>)+
3 - 4..20mA 4 - 0.5V (25*<ilos¢ wyjsc>)+
5 - 0..10V 6 - 1..5V (15*<RS485>)
Tylko wyjscia Klasa? lepsza niz - 0,1%
7 - 0...20mA bierne 8 - 4...20mA bierne Nieliniowo$¢ - +0,05%
Blad od zmian zasilania i rezystancji - -0,05%
PRZYKLAD ZAMOWIENIA: it t obciazenia .
Separator 3-kanatowy, : ryft temperaturowy - £0,002%/°C
. tata czasowa - 0,18s
tor 1: 4-20mA na 0-10V, Opoznienie® - 0,200; 0,120; 0,100; 0,08: 0,04s

tor 2: 4-20mA na 4-20mA bierne,
tor 3: 0-10V na 4-20mA aktywne.
Typ: S2-L4-3-(3/5)(3/8)(5/3)

Separacja galwaniczna - 2kV, 50Hz lub rownowazne
mi¢dzy wszystkimi obwodami
szerokos¢ 22,5mm, wysokosé
102mm, gtebokos¢ 128mm
1P20

zaczep listwowy uniwersalny

Obudowa -

Stopien ochrony -
Sposob mocowania -

2 Klasa zdefiniowana przy op6znieniu 200ms. Przy opéznieniu
100ms wynosi 0,15%. Przy op6znieniu 40ms klasa pomiaru 0,3%.
3 Opéznienie jest programowalne i rowne czasowi usredniania
cyfrowego. Warto$¢ domyslna 0,200s

! Wykonanie specjalne po konsultacji



Podtaczenie przetwornika Podlaczenie zrodta sygnatu Podtaczenie obcigzenia do  Podigczenie obcigzenia do
dwuprzewodowego pradowego lub napigciowego wyjscia aktywnego wyjscia pradowego pasywnego
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Y8 a 750 Y dusei2) (19,17,15,13)fo= (19,17,15,13)fo=—=T

Rys.1 Sposdb podtaczania sygnatow wejsciowych do separatora
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Rys.2 Opis zaciskow separatora jednotorowego z RS485 Rys.3 Opis zaciskow separatora dwutorowego z RS485
S2-L4-1-(R/IR)M S2-L.4-2-(R/R)(R/R)M
Wejscie 1 Wejscie 1
+22+71 + - 71 422 471 + -
71 DORVB 20— . —*o20 DQB®@
20—« + Wejscie 3 Wejscie 2 +  |Wejscie| |Wyjscie WeJSC|e3 WejsmeZ
+  |Wejscie| |Wyjscie — 20 =T 3= 1 -
gots—{Vel j BOD® fom_ =19 |GOD®
- 019 Wejscie 4
40— +73 1322 to1g B
+72 QOO®@ - |Wejscie| [wyjscie[ QOO ®
To=eq 18 7051 3 2
+ [Wejscie| [Wyjscie =017
70>— 2 2 - 017 8 o=
8o=—1| S2-L4-3 9523 4016 S2-L4-4
73 s I
9655 - 16 PwrO 5 + Wejssme Wy1330|e ) PwrO
5 + Wej35(:|e WyJ350|e Bo= =015
- —o15 +74
6 o= 100-"¢— toq4
Zasilanie (Ele)E @ 1105 Welfc'e Wy{fc'e s @ @ @ @P
Y 24V - Wyjscie 3 120= o Wyjécie 4 Wyjscie 3
_____ | 5000 - DOOD
23 24 ¥ - ¥ Zasilanie e
Wyjscie 2 Wyjécie 1 Wyjscie 2 Wyjécie 1
alz)sl) T2y Glz)z12)
ZASILANIE 23 24 ZASILANIE]
Rys.4 Opis zaciskow separatora trzytorowego Rys.5 Opis zaciskow separatora czterotorowego

S$2-L4-3-(R/R)(R/R)(R/R) S2-L4-4- (R/R)(R/R)(R/R)(R/R)

Rys.8 Odpowiedz urzadzenia 0 opdznieniu 40ms Rys.9 Odpowiedz urzadzenia 0 opdznieniu 200ms
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Powyzsze oscylogramy zawieraja odpowiedz urzadzenia na skok jednostkowy. Wida¢ na nich opdznienie spowodowane
dziataniem filtrow przeciwzaktoceniowych i usrednianiem wynikow. Zaleca si¢ ustawienie op6znienia na 200ms. Gwarantuje
ona wysoka klas¢ przetwarzania oraz doktadne odzwierciedlenie na wyjsciu sygnatu wejsciowego. Dla tego czasu zdefiniowane
parametry przetwarzania urzadzenia. W przypadku petli regulacyjnej moze zaistnie¢ konieczno$¢ zmniejszenia tego parametru.

Numer | Adres* | Mozliwosci Numery i adresy rejestréw udostepnionych® do odczytu.
Odczyt Wysterowanie wejscia analogowego. Wartos¢ od -100 do 11000 i wyraza
wartos¢ wysterowania wejscia w 0,01%. W przypadku standardéw
1 0 wejsciowych z przesunieciem (4-20mA lub 1-5V), warto$¢ zostaje
przeskalowana do zakresu roboczego. W przypadku standardu 4-20mA
zakres zmian bedzie wiec rowny 3,96mA do 21,6mA.
4 3 Odczyt Wypetnienie PWM kanatu wyjsciowego 2 (jesli istnieje)
5 4 Odczyt Wypetnienie PWM kanatu wyjsciowego 1
16 15 Odczyt Aktualna temperatura urzgdzenia
21 20 Odczyt Wejsciowy prad w pA lub wejsciowe napiecie w mV.
Odczyt i Kod op6znienia.
zapis 0 | Warto$¢ domysina ustawiana przez program (5).
1 opdznienie 40ms
131 130 2 opoznienie 80ms
3 | opdznienie 100ms
4 opo6znienie 120ms
5 op6znienie 200ms
132 131 Odczyt i Predkosé - o .
zapis redkos¢ transmisji. Warto$¢ pomiedzy 2400 a 19200.
133 132 ZOadeéyt ! Adres Modbus dowolny z zakresu 1...254

Rys.10 Dostgpne rejestry MODBUS.

Do zaprogramowania urzadzenia mozna uzy¢ programu pt. ,Labor Programmer” opublikowanego na stronie
www.labor-automatyka.pl . Potrzebny jest konwerter USB-RS485. Po podlaczeniu zasilania do urzadzenia przez 15
sekund urzadzenie dziata z parametrami poczatkowymi: 9600,8,N,1 i adres pierwszego kanatu 124 oraz adres drugiego
kanatu (jesli istnieje) 125. Jedli nie bedzie odczytow przez czas 15 sekund, urzadzenie przechodzi na zdefiniowane
parametry przez uzytkownika, lub domys$lnie zaprogramowane. Domyslne parametry transmisji sg tozsame z parametrami
poczatkowymi. Dla wersji S2-L4-2-(R/R)(R/R)M dwa kanaly widziane sg z perspektywy interfejsu MODBUS jako 2
osobne urzadzenia, mimo, ze s3 w tej samej obudowie. Urzadzenie zawsze odpowiada na adres 255 (0xFF) niezaleznie od
zaprogramowanego adresu (zgodnie z sugestig standardu) oraz reaguje na adres rozgtoszeniowy 0 (0x00) bez wysylania
potwierdzenia (zgodnie ze standardem). Rozkaz “read holding register”( 0x03) oraz “read input register” (0x04) sa
interpretowane identycznie.

[

l Brak zapisu l \ Odczyt z urzadzenia ‘

Zapis bezposrednio po modyfikacji parametru
N Wartosci kontroine sa w kolorze ziotym.
Pola z parametrami sa w kolorze zielonym

3452 [0.01%] Wysterowanie wejscia

26 [0.1C] Aktualna temperatura procesora
6906 [uA/mV] Wejsciowy prad/napiecie

[ 200} -~ [ms] Inercja

124 Adres MODBUS

E[I] - [bed] Predkoscé transmisji

Rys.11 Strona z parametrami do zaprogramowania programem ,,Labor Programmer”.

4 Adres rejestru jest o 1 mniejszy, czyli rejestr o numerze 1 ma adres MODBUS rowny 0.
5 Urzadzenie posiada inne rejestry od tych wyszczegdlnionych, ktore stuzg do kontroli poprawnosci pracy urzadzenia. Zapis do nich jest
mozliwy w specjalnym trybie. Podczas normalnej pracy nie ma mozliwosci ich zapisu, a warto§¢ odczytana jest zawsze rowna 0.
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