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1. Wstep.

Niniejsza DTR jest dokumentem dla uzytkownikbw wzmacniacza z separacjg typ WZM-PP zawierajgcym
podstawowe dane techniczne oraz wskazowki niezbedne do zapoznania si¢ z zasadami funkcjonowania i
sposobem obstugi urzgdzenia. Podano w niej takze niezbedne zalecenia dotyczace instalowania i eksploataciji
oraz postepowania w przypadku awarii.

2. Wykaz kompletu dla uzytkownika. Gwarancja.

Odbiorcy otrzymujg urzadzenia w opakowaniach jednostkowych i/lub zbiorczych. Wraz z urzagdzeniami dostarcza
sie zbiorczg ,Karte Gwarancyjng” wazng przez okres 12 miesiecy. Producent gwarantuje serwis gwarancyjny i
pogwarancyjny w siedzibie producenta.

Do partii urzadzen dotgczone sg: ,Dokumentacje Techniczno Ruchowe” oraz na zyczenie kopie ,Deklaracji
zgodnosci” w ilosciach ustalonych z odbiorca.

3. Przeznaczenie .

Wzmacniacz z separacja typ WZM-PP stuzy do przetworzenia wejsciowego sygnatu sterujgcego np. z systemu
DCS na dwa przeciwsobne sygnaty pradowe zasilajgce cewki elektrozaworu analogowego. Urzadzenie zapewnia

oddzielenie galwaniczne nawzajem od siebie obwodu wejSciowego, obwoddw wyjsciowych i

zasilajacego.

4. Dane techniczne.
Sygnatl wejsciowy ,,IN”:
rezystancja wejsciowa
Sygnaty wyjsciowe
»CEWKA 1 — CEWKA 2”:
rezystancja obcigzenia
ogranicznik pradu dolny
ogranicznik pradu gorny
Napigcie zasilania

Poboér mocy maksymalny

Sygnalizacja sprawnosci zasilania
Doktadnos¢
wplyw zmian napigcia zasilania
wplyw zmian rezystancji obcigzenia
wplyw zmian temperatury otoczenia
Pasmo przenoszenia (3 dB)
Regulacja potencjometrem ,,ZERO”

Regulacja potencjometrem ,, TREND”

Wejscie binarne ,,REG”
stan normalnej pracy
stan wylgczenia normalnej pracy
Separacja galwaniczna wzajemnie
pomigdzy obwodami

Napigcie proby izolacji
Temperatura otoczenia: pracy
magazynowania i transportu

obwodu

- 3,85 ...+ 3,85 V (lub inny wg uzgodnien)

2,5 kQ +£10% (lub wg uzgodnien)

IOUT-] = 0,8 - 0,4 A

IOUT-Z = 0,4 - 0,8 A

12+19Q

0,39 A

0,81 A

20 +240V ac, dc

zaleca si¢ prace z zasilaniem 230Vac, SOHz

27 VA dla zasilania AC

20 W dla zasilania DC

zielona dioda ,,ALIM”

+ 0,5%

+ 0,05 %

-0,13% /1 Q

+ 0,02 %/°C

30 Hz

= A Iour1 = Aloyr2 = 0,04A

dla Rgopmne=12Q = [ Uposing 1 — Upoeine 2 | < (2¢0,48V)=0,96V
dla Rgosmne= 16,4 Q = [ Uposine 1 — Upoemne 2 | < (2¢0,656V)=1,31V

- zapewnia mozliwos¢ ustawienia warunku

| Usosne 1 — Uposine 2 -TREND | <02V
gdy | Usosmve 1 — UosiNE 2 | <08V

15 +24V (logiczne ,,17) - dioda ,,REG” $wieci na zo6tto
0+3V (logiczne ,,0”) - dioda ,,REG” nie §wieci
wejsciem ,,IN”,

wejsciem ,,REG”,

wyjéciami ,,BOBINE 1 — BOBINE 2”,

wyjsciami ,,K1, K2, K3, K4”

zasilaniem ,,ALIM”

1,5 kv
+5++50°C
-30++ 60°C
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Wyijscia binarne — ALARMY: Jako wyjscia K1, K2, K3, K4 — zastosowane bedg optoprzekazniki (24 Vdc,
Imax=100 mA, Ron=30 Q).

Oznaczenia: U4, Uz — napiecia na cewkach zaworow

Alarmy K1, K2, K3 aktywne = log ,1” — styki bezpotencjatowe Ron<50Q (closed)

Alarm K4 aktywny = log ,0” — styk bezpotencjatowy Rorr21MQ (open).

LP | Opis Optoprzekaznik | Oznaczenie

1 Alarm K1: tendance ouv (awaria kierunku otwierania - ,,tendance ouverture”). | K1 ,K1 tendance ouv’
Jezeli sg spetnione trzy ponizsze warunki przez czas dtuzszy od Tp=0,2s to
nastepuje zatgczenie K1 (Ron < 50 Q) i zaswiecenie czerwonej diody LED K1:
a) sygnat wejsciowy U, € (0,385, +0,385V),
b) sygnal binarny ,,REG”= logiczne ,,1”
24 V - stan aktywny; §wieci zolta dioda ,,REG”,
¢) zmiana réznicy napig¢ na cewkach
| U, ~U, - TENDENCE | > 0,16 V (histereza 0,05 V)
Z6Ma dioda ,,REG” zaczyna migac.
Jezeli ‘REG’=log ,,0” = alarm K1=log ,,0” natychmiast

2. Alarm K2: rupture bobine (przerwa na cewce zaworu) K2 Rupture Bobine
Jezeli sg spetnione dwa ponizsze warunki przez czas dluzszy od Tp=0,5s to
nastepuje zataczenie K2 (Ron < 30 Q) i zaswiecenie czerwonej diody K2:
a) (Ipu1 + Iout2) < 1,0 A (histereza 0,1 A)
b) sygnal binarny ,,REG”= logiczne ,,1”
30+48 V - stan aktywny; §wieci zotta dioda ,,REG”,
Jezeli ‘REG’=log ,,0” = alarm K2=log ,,0” po czasie t<0,1s.

3 K3 : surveillance bobine (monitorowanie cewki na postoju) K3 Defaut Surveillance
Jezeli sg spetnione dwa ponizsze warunki przez czas dluzszy od Tp=0,5s to Bobine a LARRET
nastepuje zataczenie K3 (Ron < 30 Q) i zaswiecenie czerwonej diody K3:
a) (Iput-1 + lout2) > 0,1 A (histereza 0,05 A)
b) sygnal binarny ,,REG”= logiczne ,,0”
Jezeli ‘REG’=log ,,1” = alarm K3=log ,,0” natychmiast..

4 K4: Normal/défaut (awaria ogdlna) K4 Defaut General
K4="0" (alarm K4 jest aktywny, Ropr> IMQ) i zmiana koloru z zielonego na
czerwony dwukolorowej diody K4 nastepuje po czasie opdznienia 1,5 s gdy
spelniony jest minimum jeden z trzech warunkow.

a) brak zasilania

b) K2 ="1”

0 K3="1”

Sterowanie zataczaniem pradow I1, 12- sygnatami REG i K4 przez uktad logiczny zrealizowany programowo wg rysunku ponizej.

B1
REG
K4 — OFF
L B3
ON
o 11+12

B2

Sygnalizacja diodami LED.
1. Dwukolorowa dioda K4 — Swieci na zielono w stanie normalnej pracy przy sygnale dwustanowym ,REG” =
logiczne ,1” U=24 V.
- $wieci na czerwono gdy wigczy sie alarm K4
2. Z6lta dioda ,REG” - Swieci podczas normalnej pracy przy sygnale dwustanowym ,REG” = logiczne
,17 U=24V.
- miga gdy| U —U, - TENDENCE| > 0,16 V (histereza 0,05 V).
Miganie ustanie, gdy potencjometrem ,TREND” zmienimy w rownaniu wartos$¢
sktadnika TREND tak by | Ui -U; - TENDENCE| < 0,16 V (histereza 0,05V).
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5. Opis techniczny.

5.1. Schemat blokowy urzadzenia
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WZM-PP block diagram.

5.2. Opis budowy i konstrukciji.

Schemat blokowy wzmacniacza.

Urzadzenie jest umieszczone w obudowie z blachy stalowej lakierowanej. Stopien ochrony obudowy 1P20.
Wyglad obudowy i jej wymiary gabarytowe podane w mm przedstawia ponizszy rysunek:
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Stopien ochrony:
Masa: 1,2 kg
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6. Instalacja . Warunki stosowania.

6.1. Montaz i podtaczenia

Serial No.
[prototype no.3| Bobine1

LABOR-ASTER
Poland, 04-218 Warsaw .
Czechowicka 19 Street Bobine2

tel. +48 22 610 71 80 r
fax +48 22 610 89 48 K4 \
r

K3
@ALIM \
20-240V r
ac/dc K2 \_
r

K1 \
K4: Normal/défaut @
K3: surveillance bobine @ -
K2: rupture bobine @ REG+
K1: tendance ouv @ -

AMPLIFIER ALIM ‘ IN *f{
MODULE TYPE REGO _+
WZM-PP ZERO @ © TREND

Opis ptyty czotowej i zaciskdw podtgczeniowych.

Nalezy wykona¢ montaz na listwe np. TS 35. Wykona¢ montaz tak, aby zaczepy listwowe obudowy usytuowane
byty pionowo.

Zaleca sie, aby odstep $cian bocznych obudowy od s$cian bocznych urzadzen zainstalowanych po sasiedzku
wynosit minimum 5 mm.

Pozycja pracy — zgodnie ze strzatkg umieszczong na bocznej Scianie obudowy. Zapewnia to poprawna prace
chtodzenia grawitacyjnego poprzez perforacje na gornej i doinej scianie obudowy. Instalacja wzmacniacza musi
zapewnia¢ z gory i z dotu odstep 50mm od innych urzadzen i koryt kablowych.

Przytgcza zewnetrzne nalezy prowadzi¢ przewodami miedzianymi o Srednicy zyt @< 2.5 mm. KohAcowki kabli
powinny by¢ oprawione w tulejki zaciskowe lub skrecone i niecynowane.

Linie sygnatowe obwodu wejsciowego i wyjsciowego zaleca sie prowadzi¢ przewodem typu ,skretka”. Zaleca sie,
aby linie sygnatowe bieglty w oddzielnych korytkach kablowych z liniami zasilah energetycznych. Trasy kablowe
sygnatowe i energetyczne powinny przecina¢ sie pod katem prostym. Jezeli linie te przechodzg przez strefy
duzych zakiocen elektromagnetycznych powinna to by¢ ,skretka” w ekranie.

6.2. Warunki normalne uzytkowania.

Temperatura otoczenia - 5°C..+50°C

Wilgotnos¢ wzgledna - 5.95%

Cisnienie atmosferyczne - 80...120 kPa

Pole magnetyczne state i zmienne - 0...1A/m

Wibracje sinusoidalne ( w zakresie 5...80 Hz) - do2g

Atmosfera - bez pytéw i gazdéw agresywnych
Pozycja pracy - zaczep obudowy usytuowany pionowo
Czas nagrzewania - 15 minut

7. Nastawy i regulacje.

W urzadzeniu nastawione sg fabrycznie, zgodnie z wymaganiem odbiorcy:
- rodzaj i wartos¢ sygnatu wejsciowego i wyjsciowego,
- pasmo przenoszenia.
Uzytkownik nie ma mozliwosci ingerowania w te nastawy.
Na plycie czotowej urzgdzenia wykonane sg 2 otwory zapewniajgce dostep do pokretet potencjometréw ,ZERO” i
»TREND”. Funkcje tych nastaw opisane sg w punkcie 4 — Dane Techniczne.
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8. Eksploatacja, przeglad, naprawy i konserwacja.

8.1. Przeglady okresowe.

Urzgdzenie w czasie normalnej eksploatacji nie wymaga zadnych zabiegéw konserwacyjnych. Nie wymaga sie
cyklicznych korekcji nastaw. Przeglady nalezy wykonywaé okresowo zgodnie z wymaganiami norm kontroli
obowigzujgcych uzytkownika. W ramach przegladu nalezy sprawdzi¢ stan zewnetrzny urzadzenia. Nalezy
sprawdzi¢ zaciski kablowe i dokreci¢ $ruby zaciskow.
Skontrolowa¢ czy:

- nie ma sladoéw uszkodzen mechanicznych,

- nie nastgpito poluzowanie mocowan do listwy i podtgczen elektrycznych,

- tabliczki znamionowe sg nieuszkodzone i czytelne.

8.2. Przeglady nieokresowe.

8.2.1. W przypadku gdy brak jest sygnatu wyjsciowego a na urzgdzenie jest podawane zaréwno napiecie
zasilajgce jak i sygnat wejsciowy nalezy sprawdzi¢ czy $wieci sie dioda LED ,ALIM” sygnalizujgca prace
przetwornicy zasilajgcej. Jezeli dioda nie Swieci sie, to prawdopodobnie ulegt przepaleniu bezpiecznik
ochronny w obwodzie zasilania. Bezpiecznik jest niedostepny z zewnatrz. Jest wlutowany na plytce
zasilacza i ma oznaczenie F1 — typ MST 250 4A. Spalenie sie bezpiecznika oznacza z duzym
prawdopodobienstwem awarie i wzmacniacz nalezy odesta¢ do serwisu. Nie dopuszcza sie wymiany
wkiadek bezpiecznikowych na wktadki o innej wartosci prgdu nominalnego niz okre$lona w dokumentagiji i
opisie na gornej powierzchni uszkodzonego bezpiecznika. Wymiany bezpiecznika moze dokonac
producent tj. LABOR-ASTER lub nalezy powierzy¢ to obstudze przeszkolonej przez producenta.

Jezeli dioda $wieci sie, to uszkodzona jest linia podtgczeniowa sygnatu wejsciowego lub wyjsciowego.

8.2.2. Jezeli sg zastrzezenia do pracy urzgdzenia to nalezy sprawdzi¢ jakos$¢ napiecia zasilajgcego. Powinno ono

miesci¢ sie w przedziale 20 + 240V dc/ac. Jezeli napiecie zasilajgce pochodzi z zasilacza
niestabilizowanego to nalezy upewni¢ sie, ze minimalna jego warto§¢ w zadnym momencie nie jest
mniejsza niz 20 V. Zaleca sig zasilanie 230Vac.
Jezeli sg zastrzezenia do pracy urzgdzenia to nalezy sprawdzi¢ jego charakterystyke przenoszenia dla
sygnatu wejsciowego, rownego poczatkowi, srodkowi i koncowi zakresu pomiarowego. Jezeli rozbieznosci
przekraczajg wartosci wynikajgce z danych technicznych to wzmacniacz nalezy przekaza¢ do serwisu
LABOR-ASTER. Jezeli np. dla poczatku zakresu (Ug=0V) wystepuje rozbieznos¢ to nalezy dokonac
korekty potencjometrem ,ZERO”. Nalezy pamietaé, ze potencjometr ,ZERO” stuzy do ustawienia
poczatkowego punktu pracy elektrozaworu — typowo dla Ug=0V Ibobine1 ~ 0,6A+0,025A.

W przypadku stwierdzenia niesprawnosci nie dopuszcza sie dokonywania napraw lub innych
ingerencji w uklad elektroniczny urzadzenia. Oceny uszkodzenia i naprawy moze dokonaé
jedynie producent lub osoba upowazniona przez producenta.

9. Sposoéb oznaczania i rodzaje wykonan.

Urzadzenie jest oznaczane nazwa typu: WZM-PP
Urzgdzenie jest produkowane w wykonaniach wedtug szczegétowych uzgodnien z Zamawiajgcym.

10. Pakowanie, przechowywanie i transport.

10.1.Pakowanie.

Urzadzenia powinny by¢ pakowane w sposéb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem w czasie transportu, w
opakowania zbiorcze lub jednostkowe. Pakowanie powinno si¢ odbywa¢ w pomieszczeniach zamknietych, w
ktorych temperatura powietrza nie jest nizsza niz +15°C , wilgotnosé wzgledna nie przekracza 85%..

10. 2 .Przechowywanie.

Urzadzenia powinny by¢ przechowywane w opakowaniach zbiorczych w pomieszczeniach krytych, pozbawionych
par i substancji agresywnych, w ktorych temperatura powietrza zawiera si¢ w zakresie od +5°C do +40°C, a
wilgotnos¢ wzgledna nie przekracza 85%.

10.3.Transport.

Transport powinien odbywa¢ sie w opakowaniach zbiorczych lub jednostkowych z zabezpieczeniem przed
przemieszczaniem sig urzadzen podczas transportu. Srodki transportu mogg byé Igdowe, morskie lub lotnicze
pod warunkiem, ze zapewniajg eliminacje bezposredniego oddziatywania czynnikéw atmosferycznych.

KONIEC



