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1. Wstep

Niniejsza DTR jest dokumentem dla uzytkownikéw zrédta prgdowego typ ZPM (CURRENT SOURCE MODULE),
zawierajgcym podstawowe dane techniczne oraz wskazéwki niezbedne do zapoznania sie¢ z zasadami
funkcjonowania i sposobem obstugi urzgdzenia. Podano w niej takze niezbedne zalecenia dotyczace instalowania
i eksploatacji oraz postepowania w przypadku awarii.

2. Wykaz kompletu dla uzytkownika, gwarancja

Odbiorca otrzymuje urzadzenia w opakowaniach jednostkowych i/lub zbiorczych. Wraz z urzgdzeniami dostarcza
sie zbiorczg ,Karte Gwarancyjng” wazng przez okres 12 miesiecy. Producent gwarantuje serwis gwarancyjny i
pogwarancyjny w siedzibie producenta.

Do partii urzadzen dotgczone sa: ,Dokumentacje Techniczno Ruchowe” oraz kopie ,Deklaracji zgodnosci” w
ilosciach ustalonych z odbiorcg.

3. Przeznaczenie

Zrédio pradowe typ ZPM (CURRENT SOURCE MODULE) stuzy do wytwarzania statego pragdu w okre$lonym
zakresie. Warto$é pradu zrédia jest regulowana potencjometrem. Zrédio posiada wskaznik cyfrowy wartosci
ustawionego pradu wyjsciowego. Urzgdzenie zapewnia galwaniczne oddzielenie nawzajem od siebie obwodu
wyjsciowego i zasilajgcego.

4. Dane techniczne

Prad wyjsciowy: - 08.12A

Rezystancja obcigzenia - 8.27Q

Napigcie zasilania / pob6r pradu - 22..28 Vboc/ 2,4 A przy 24 Voc

Klasa dokfadnosci - 02%

Btad od zmian napiecia zasilania - 0,05%

Btad od zmian obcigzenia 10...28Q - +£0.15%

Btad od zmian temperatury otoczenia - £0,02%/°C

Regulacja szerokosci zakresu - * 7.5 % potencjometrami

Parametry Relay 1, Relay 2 - optoprzekazniki 250V / 200mA, Rzwarcia = 10 Q
Control Output 1, Control Output 2 - bocznik 0,3 Q + 1% dla pragdu wyj$ciowego
Wskazanie na wy$wietlaczu - 0,80...1,20+ 0,01

Oddzielenie galwaniczne - obwody: wyjsciowy oraz zasilajgcy wzajemnie od siebie oddzielone
Napigcie proby izolacji pomiedzy obwodami - > 1,5kV

5. Opis techniczny

Urzadzenie zostato wyposazone w dwa wyjscia kontrolne oraz podwdjne wejscie zasilajgce umozliwiajgce
redundantne fgczenie ze sobg dwdch Zrédet napieciowych. Podanie poprawnego zasilania 24V na zaciski
Supplyl, Supply2 sygnalizowane jest poprzez zwarcie odpowiednio optoprzekaznikéw Relayl, Relay2. Zadany
prad wyjsciowy mierzony jest przez urzgdzenie i prezentowany na wyswietlaczu. Dodatkowo dostepne sg dwa
sygnaty napieciowe Control Output 1, Control Output 2 pochodzace z bocznika 0,3 Q:

0,8A * 0,3Q = 240mV
1,2A *0,3Q = 360mV

Urzadzenie jest umieszczone w obudowie z blachy stalowej lakierowanej. Stopien ochrony obudowy IP20.
Wyglad obudowy i jej wymiary gabarytowe przedstawia ponizszy rysunek (w mm):
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6. Instalacja, warunki stosowania
6.1. Montaz i podtaczenia

Serial No.
LABOR-ASTER
Poland, 04- 218 Warsaw
Czechowicka 19 Street
Relay 1 Current tel (+4822) 610 71 80
Relay 2 Output +
©, Control +
® Qutput 1 -
+Supply2 Control +
=24V — Output 2 -
+Supply1
24\ == O
Current Source SPAN O
Module
Span Control ZERG O

Opis zaciskéw podtaczeniowych
Nalezy wykona¢ montaz na listwe np. TS 35mm. Zaleca sie montaz tak, aby zaczep listwowy obudowy
usytuowany byt pionowo.

Zaleca sie, aby odstep $cian bocznych obudowy od $cian bocznych urzadzen zainstalowanych po sgsiedzku
wynosit minimum 10 mm.

Przytagcza zewnetrzne nalezy prowadzi¢ przewodami miedzianymi o $rednicy zyt &< 2.5 mm. Koncowki kabli
powinny by¢ oprawione w tulejki zaciskowe lub skrecone i niecynowane.

Linie sygnatowe obwodu wejsciowego i wyjSciowego zaleca sie prowadzi¢ przewodem typu ,skretka”. Zaleca sie,
aby linie sygnatowe biegly w oddzielnych korytkach kablowych z liniami zasilan energetycznych. Trasy kablowe
sygnatowe i energetyczne powinny przecina¢ sie pod katem prostym. Jezeli linie te przechodzg przez strefy
duzych zaktécen elektromagnetycznych powinna to by¢ ,skretka” w ekranie.

6.2. Warunki normalne uzytkowania

Temperatura otoczenia - +5°C...+50°C
Wilgotnos¢ wzgledna - 30...80 %
Cisnienie atmosferyczne - 80...120 kPa
Pole magnetyczne state i zmienne - 0...400 A/Im

Wibracje sinusoidalne ( w zakresie 5...80 Hz) - do2g

Atmosfera - bez pytéw i gazéw agresywnych
Pozycja pracy - zaczep obudowy usytuowany pionowo
Czas nagrzewania - 15 minut

7. Nastawy i regulacje
W urzadzeniu nastawiony jest fabrycznie, zgodnie z wymaganiem odbiorcy:
- zakres zmian pradu wyjsciowego ( 0,8...1,2 A)
Uzytkownik ma mozliwos¢ korygowania szerokosci zakresu zmian w punktach 0,8 Ai 1,2 A w granicach £7,5%.

Na ptycie czotowej urzgdzenia wykonane sg 2 otwory zapewniajgce dostep do pokretet potencjometréow, nastawy
poczatku zakresu, oznaczonej jako ,zero”, (,ZERO”) i nastawy konca zakresu oznaczonej jako ,zakres”,
(,SPAN").
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8. Eksploatacja, przeglad, naprawy i konserwacja

8.1. Przeglady okresowe

Urzadzenie w czasie normalnej eksploatacji nie wymaga zadnych zabiegéw konserwacyjnych. Nie wymaga sie
cyklicznych korekcji nastaw. Przeglady nalezy wykonywac¢ okresowo zgodnie z wymaganiami norm kontroli
obowigzujgcych uzytkownika. W ramach przegladu nalezy sprawdzi¢ stan zewnetrzny urzgdzenia. Nalezy
sprawdzi¢ zaciski kablowe i dokreci¢ sruby zaciskéw.

Skontrolowac¢ czy:
- nie ma s$ladéw uszkodzen mechanicznych,
- nie nastgpito poluzowanie mocowan do listwy i podtaczen elektrycznych,
- tabliczki znamionowe sg nieuszkodzone i czytelne.

8.2. Przeqglady nieokresowe

Jezeli sg zastrzezenia do pracy urzgdzenia to nalezy sprawdzi¢ jakos¢ napiecia zasilajgcego. Powinno ono
miesci¢ sie w przedziale 20 + 28 Vpc. Jezeli napigcie zasilajgce pochodzi z zasilacza niestabilizowanego to
nalezy upewnic sig, ze minimalna jego wartos¢ w zadnym momencie nie jest mniejsza niz 22 Voc.

W przypadku stwierdzenia niesprawnosci nie dopuszcza sie dokonywania napraw lub innych
ingerencji w uklad elektroniczny urzadzenia. Oceny uszkodzenia i naprawy moze dokonac¢
jedynie producent lub osoba upowazniona przez producenta.

9. Sposob oznaczania i rodzaje wykonan
Urzadzenie jest oznaczane nazwa typu: ZPM.
Urzadzenie jest produkowane tylko w jednym wykonaniu.

10. Pakowanie, przechowywanie i transport

10.1. Pakowanie

Urzadzenia powinny by¢ pakowane w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem w czasie transportu, w
opakowania zbiorcze lub jednostkowe. Pakowanie powinno sie odbywaé w pomieszczeniach zamknietych, w
ktorych temperatura powietrza nie jest nizsza niz +15°C , wilgotno$¢ wzgledna nie przekracza 85%.

10.2. Przechowywanie

Urzadzenia powinny by¢ przechowywane w opakowaniach zbiorczych w pomieszczeniach krytych, pozbawionych
par i substancji agresywnych, w ktorych temperatura powietrza zawiera sie w zakresie od +5°C do +40°C, a
wilgotnos$¢ wzgledna nie przekracza 85%.

10.3.Transport

Transport powinien odbywa¢ sie w opakowaniach zbiorczych lub jednostkowych z zabezpieczeniem przed
przemieszczaniem sie urzgdzen podczas transportu. Srodki transportu mogg by¢ lagdowe, morskie lub lotnicze
pod warunkiem, ze zapewniajg eliminacje bezposredniego oddziatywania czynnikéw atmosferycznych.
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